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TD EVO VAR funcionando en paro/marcha con un interruptor externo “S”, a una velocidad predeterminada
situada entre RPMmax y RPMmin, y pre-ajustada con el potenciémetro interno PT1

TD EVO VAR operating with an external ON/OFF switch “S”, at a predetermine speed situated between RPMmax
and RPMmin, and preset with the internal potentiometer PT1

TD EVO VAR fonctionnant en Marche/Arrét avec un interrupteur externe “S”, a une vitesse prédéterminée située
entre RPMmax et RPMmin, et préréglée avec le potentiomeétre interne PT1

Ein/Aus Betrieb: Der Sollwert kann mit Hilfe des Potentiometers "PT1" zwischen RPMmin und RPMmax en-
gestellt werden. Mit einem externen Schalter "S" wird der Ventilator ein- bzw. ausgeschaltet.

TD EVO VAR werkt met een externe AAN/UIT-schakelaar "S”, met een vooraf bepaalde snelheid tussen RPM-
max en RPMmin, en vooraf ingesteld met de interne potentiometer PT1

TD EVO VAR a trabalhar com um comando liga/desliga externo “S”, a uma velocidade predeterminada situada
entre RPMmax e RPMmin, e pré-ajustada com o potenciometro interno PT1

TD EVO VAR funziona con un interruttore ON/OFF esterno “S”, ad una velocita predeterminata situata tra RPM-
max e RPMmin, preimpostata con il potenziometro interno PT1

TD EVO VAR ovladany externim vypinacem ZAP/VYP ,S", s pfednastavenou rychlosti v rozmezi RPMmax a RPM-
min. Nastavuje se internim potenciometrem PT1

TD EVO VAR dziatajacy z zewnetrznym przetacznikiem WL /WYL. ,S", z zadana predkoscia znajdujaca sie miedzy
RPMmax a RPMmin i wstepnie ustawiony za pomoca wewnetrznego potencjometru PT1

TD EVO VAR arbetar med en extern ON / OFF-omkopplare “S”, med en forutbestamd hastighet beldgen mellan
RPMmax och RPMmin, och férinstalld med den interna potentiometern PT1

TD EVO VAR, arbejder med en ekstern ON/OFF-switch “S”, med en forudbestemt hastighed mellem RPMmax
og RPMmin, og forudindstillet med det interne potentiometer PT1

TD EVO VAR ce opereaza cu un comutator de pornire / oprire extern .S”, la o vitezd predeterminata situata intre
RPMmax si RPMmin si presetat cu potentiometrul intern PT1

TD EVO VAR paboTaeT ¢ BHELLHWM BbiKkJlouaTeneM «S», ¢ 3aiaHHO CKOPOCTbIo, HaxoasLwelcs Mexxay RPMmax n
RPMmin, 1 npefBapuTenbHO yCTaHOBJIEHHOW MPY MOMOLLM BHYTPEHHEro noTeHumomeTtpa PT1.

TD EVO VAR, paboteLy, ¢ BbHILEH NpeBKIoYBaTeN 3a BKIlOYBaHe / U3knousaHe “S”, ¢ npessapuTenHo 3ajageqa
cKopocT, pasnosoxeHa Mexay RPMmax n RPMmin, 1 npegapuTeniHo HaCTpOEH C BLTPELLHUS noTeHLUmoMeTbp PT1

TD EVO VAR darbojas ar aréju ieslégsanas / izslég$anas slédzi “S” ar noteiktu atrumu, kas atrodas starp RPM-
max un RPMmin, un ieprieks iestatits ar iek$&jo potenciometru PT1

TD EVO VAR veikia su iSoriniu jjungimo / isjungimo jungikliu .S" i$ anksto nustatytu greiciu, esan¢iu tarp RPM-
max ir RPMmin, ir i$ anksto nustatytu naudojant vidinj potenciometra PT1

TD EVO VAR thendamine valise ON/OFF lilitiga “S”. Sobiv kiirus seadistatakse sisseehitatud potentsiomeetri
PT1 abil vahemikus RPMmax kuni RPMmin.

TD EVO VAR, wo npauioe i3 308HiwHiM nepemukadem ON / OFF “S”, i3 3afaHot0 WBMAKICTIO, PO3TalloBaHO0 MiX
RPMmax ta RPMmin, Ta BcTaHOBNIEHO0 32 A0NOMOTOI0 BHYTPILWHbOrO noTeHuioMeTpa PT1

TD EVO VAR, minimum devir(RPMmax) ve maksimum devir(RPMmax) 6nceden belirlenmis bir hizda, ve dnce-
den ayarlanmis dahili PT1 potansiyometre ile calisiyor.

TD EVO VAR Aettoupyei pe e§wTepikd dtakontn “S”, oe npokaBoplopévn Taxutnta avapeca RPMmax kat RPMmin,
KaL NPOEMIAEYETAL PE TO EOWTEPLKO NoTevalopeTpo PT1

FIG. 2

TD EVO VAR funcionando en continuo a una velocidad predeterminada situada entre RPMmax y RPMmin,
pre-ajustada con el potenciémetro interno PT1y pasa a velocidad maxima (BOOST) con un interruptor externo "S".

TD EVO VAR runing continuously at a predetermine speed situated between RPMmax and RPMmin, preset with
the internal potentiometer PT1 and going to maximum speed (BOOST) with an external switch “S".

TD EVO VAR fonctionnant en continu a une vitesse prédéterminée située entre RPMmax et RPMmin, préréglée
avec le potentiomeétre interne PT1 et passant a la vitesse maximale (BOOST) avec un interrupteur externe “S".
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Min/Max Betrieb: Der Ventilator luft im Dauerbetrieb auf einer eingestellten Grundliiftung. Der Sollwert kann
mit Hilfe des Potentiometers "PT1" zwischen RPMmin und RPMmax engestellt werden. Mit einem externen
Schalter "S" wird die Maximalgeschwindigkeit (Boost) aktiviert.

TD EVO VAR draait continu met een vooraf bepaalde snelheid tussen RPMmax en RPMmin, vooraf ingesteld
met de interne potentiometer PT1 en gaat naar maximale snelheid (BOOST) met een externe schakelaar "S".

TD EVO VAR funcionando continuamente a uma velocidade predeterminada situada entre RPMmax e RPMmin,
predefinida com o potenciémetro interno PT1 e indo para a velocidade maxima (BOOST) com um interruptor
externo "S".

TD EVO VAR funziona continuamente ad una velocita predeterminata situata tra RPMmax e RPMmin, preim-
postata con il potenziometro interno PT1 e aumenta le prestazioni alla massima velocita (BOOST) tramite un
interruttore esterno "S".

TD EVO VAR bézi nepretrzité s prednastavenou rychlosti v rozmezi RPMmax a RPMmin. Nastavuje se internim
potenciometrem PT1. Maximalni rychlost (BOOST) lze zapnout pomoci externiho vypinace ,.S".

TD EVO VAR pracuje nieprzerwanie z ustalona predkoécia miedzy RPMmax a RPMmin, ustawiona wewnetrznym
potencjometrem PT1 i przechodzac do predkosci maksymalnej (BOOST) za pomoca zewnetrznego przetacznika
LS”.

TD EVO VAR kor kontinuerligt med en forutbestamd hastighet belagen mellan RPMmax och RPMmin, forinstalld
med den interna potentiometern PT1 och g&r till maximal hastighet (BOOST) med en extern strémbrytare "S".

TD EVO VAR kgrer kontinuerligt med en forudbestemt hastighed mellem RPMmax og RPMmin, forindstillet med
det interne potentiometer PT1 og g&r til maksimal hastighed (BOOST) med en ekstern switch "S".

TD EVO VAR functioneaza continuu la o viteza predeterminata situatd intre RPMmax si RPMmin, presetat cu
potentiometrul intern PT1 si la vitezd maxima (BOOST) cu un comutator extern “S".

TD EVO VAR paboTaeT HenpepbiBHO C 33[,@aHHON CKOPOCTbIO, pacrnofoxeHHon Mexay RPMmax n RPMmin,
npeABapuUTeNbHO HAaCTPOEHHOW C NMOMOLLbIO BHYTPEHHero noTeHunoMeTpa PT1, c BO3MOXHOCTbIO MepekiioyeHuns
Ha MakcuManbHyto ckopocTb (BOOST) ¢ momoLbio BHELIHEro nepekoyaTens «S».

TD EVO VAR paboTv HenpekbCHaTO C MpefBapuTeNIHO OnpefesieHa CKOpoCT, pa3nonoxeHa mMexay RPMmax n
RPMmin, npepasaputenHo HacTpoeHa C BbTPeWHWS noTeHumoMeTbp PT1 1 pgocTurawa MakcMmanHa CKopocT
(BOOST) ¢ BbHWeH npeskoyBaten “S".

TD EVO VAR darbojas nepartraukti ar iepriek$ noteiktu atrumu, kas atrodas starp RPMmax un RPMmin, ie-
prieks iestatits ar iek$&jo potenciometru PT1 un dodoties uz maksimalo atrumu (BOOST) ar aréju slédzi "S".

TD EVO VAR nepertraukiamai veikia i$ anksto nustatytu greiciu, esanciu tarp RPMmax ir RPMmin, i$ anksto
nustatytu naudojant vidinj potenciometra PT1 ir einant | maksimalu greitj (BOOST) iSoriniu jungikliu ,S".

TD EVO VAR tostab pidevalt kiirusel, mis on sisseehitatud potentsiomeetri PT1 abil seadistatatud vahemikus
RPMmax kuni RPMmin. Taiskiirusele (BOOST) Lilitatakse valise Liliti “S" abil.

TD EVO VAR npautoe besnepepBHO i3 3ajaHolo LUBMAKICTIO, po3TawoBaHol Mk RPMmax ta RPMmin,
nonepefHbLO BCTAHOBNEHOIO 3@ [OMOMOroK BHYTPIiLLHBLOrO noTeHuioMetpa PT1 Ta nepexody Ao MakcuMasbHo|
wemuakocti (BOOST) i3 30BHILWHIM NepeMukayem “S”.

TD EVO VAR, minimum devir(RPMmax) ve maksimum devir(RPMmax) dnceden belirlenmis konumlandirilmis
bir hizda, ve dnceden ayarlanmis dahili PT1 potansiyometre ile siirekli calisiyor, ve harici bir anahtar "S" ile
maksimum hiza (BOOST) gidiyor.

To TD EVO VAR Aettoupyei ouvexmwg Je kaBoplopevn taxutnta nou Bpioketat avapeca RPMmax kat RPMmin,
npopuBULopEVN PE TO E0WTEPLKO MOTeVOLOPETPo PT1T Kat yta Tn péytotn Taxutnta (BOOST) pe e€wtepikd dlakontn
"S".

FIG. 3

TD EVO VAR funcionando en continuo a una velocidad predeterminada situada entre RPMmax y RPMmin,
pre-ajustada con el potenciémetro interno PT1y pasa a velocidad maxima (BOOST) con un interruptor externo
"S" mas una temporisacion ajustable.

TD EVO VAR runing continuously at a predetermine speed situated between RPMmax and RPMmin, preset with
the internal potentiometer PT1 and going to maximum speed (BOOST) with an external switch "S" plus an
adjustable run on timer
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TD EVO VAR fonctionnant en continu a une vitesse prédéterminée située entre RPMmax et RPMmin, préréglée
avec le potentiometre interne PT1 et passant a la vitesse maximale (BOOST) avec un interrupteur externe “S"
plus une temporisation variable.

Min/Max Betrieb mit Nachlauf: Der Ventilator (duft im Dauerbetrieb auf einer eingestellten Grundstufe. Der
Sollwert kann mit Hilfe des Potentiometers "PT1" zwischen RPMmin und RPMmax engestellt werden. Mit
einem externen Schalter "S" wird die Maximalgeschwindigkeit aktiviert. Nach dem Ausschalten des Schalters
"S" lauft der Lifter die eingestellte Zeit in Maximalstufe (Boost) nach und kehrt danach wieder auf die Grund-
liftung zuriick.

TD EVO VAR draait continu met een vooraf bepaalde snelheid tussen RPMmax en RPMmin, vooraf ingesteld met
de interne potentiometer PT1 en gaat naar maximale snelheid (BOOST) met een externe schakelaar “S" plus
een instelbare aflooptimer

TD EVO VAR funcionando continuamente a uma velocidade predeterminada situada entre RPMmax e RPMmin,
predefinida com o potenciémetro interno PT1 e indo para a velocidade maxima (BOOST) com uma chave externa
"S" e um temporizador de escoamento ajustavel

TD EVO VAR lavora in continuo ad una velocita predeterminata situata tra RPMmax e RPMmin, preimpostata con
il potenziometro interno PT1, aumentando alla massima velocita (BOOST) le prestazioni tramite un interruttore
esterno "S" e prolungando il periodo alla massima velocita tramite un timer di spegnimento regolabile

TD EVO VAR bézi nepretrzité s prednastavenou rychlosti v rozmezi RPMmax a RPMmin. Nastavuje se internim
potenciometrem PT1. Maximalni rychlost (BOOST) s nastavitelnym ¢asova¢em dobéhu lze zapnout pomoci ex-
terniho vypinace ..S".

TD EVO VAR pracuje w sposdb ciagty z ustalona predkoscia miedzy RPMmax a RPMmin, ustawiona za pomoca
wewnetrznego potencjometru PT1i przechodzac do predkos$ci maksymalnej (BOOST) za pomoca zewnetrznego
przetacznika ,S” oraz regulowanego timera wybiegu

TD EVO VAR kér kontinuerligt med en forutbestamd hastighet beldagen mellan RPMmax och RPMmin, forinsta-
lld med den interna potentiometern PT1 och gar till maximal hastighet (BOOST) med en extern switch "S" plus
en justerbar kérning pa timer

TD EVO VAR kerer kontinuerligt med en forudbestemt hastighed mellem RPMmax og RPMmin, forudindstillet
med det interne potentiometer PT1 og gar til maksimal hastighed (BOOST) med en ekstern afbryder “S" plus
en justerbar efterlgbstimer

TD EVO VAR functioneaza continuu la o viteza predeterminata situatd intre RPMmax si RPMmin, presetat cu
potentiometrul intern PT1 si la vitezd maxima (BOOST) cu un comutator extern "S*, plus o functionare reglabild
pe cronometru

TD EVO VAR paboTaeT HenpepbiBHO C 3aAaHHON CKOPOCTbIO, pacnosioxkeHHon Mexay RPMmax n RPMmin,
npeABapuUTenbHO HAaCTPOEHHOW C NMOMOLLbIO BHYTPEHHero noTeHunoMeTpa PT1, c BO3MOXHOCTbIO NepeksiioyeHuns
Ha MakcuManbHyto ckopocTb (BOOST) ¢ noMolublo BHeWHero nepekiodatens «S» nic peryiupyembii TanMep
NPOA0IKEHHON paboTbl.

TD EVO VAR paboTu nocTosiHHO C mpeABapuTesIHO ornpefesieHa CKopocT, pasnosioxeHa Mexay RPMmax u
RPMmin, npeasapnTeiHO HacTpoeHa C BbTPelWHNS noTeHumomMeTsp PT1 1 gocTurane Ha MakcrMasnHa CKopocT
(BOOST) ¢ BbHWeH NpeBkitoyBaTesn “S” NOC perynvpyeM xo4 Ha TaiMepa

TD EVO VAR darbojas nepartraukti ar ieprieks noteiktu atrumu, kas atrodas starp RPMmax un RPMmin, ieprie-
k$ iestatits ar iek3&jo potenciometru PT1 un dodoties uz maksimalo atrumu (BOOST) ar aréju slédzi "S", ka ari
ar regul&jamu taimera darbibu

TD EVO VAR nuolatos veikia i$ anksto nustatytu greiciu, esanc¢iu tarp RPMmax ir RPMmin, i$ anksto nustatytu
su vidiniu potenciometru PT1 ir eina | maksimaly greitj (BOOST) su iSoriniu jungikliu ,.S" ir reguliuojamu  lai-
kmaciu.

TD EVO VAR tostab pidevalt kiirusel, mis on sisseehitatud potentsiomeetri PT1 abil seadistatatud vahemikus
RPMmax ja RPMmin. Taiskiirusele (BOOST] lilitatakse valise Liliti "S™ abil. Taiendavalt on lisatud seadistatava
taimeri funktsioon.

TD EVO VAR npautoe 6e3nepepBHo i3 3a4aHot0 LUBMAKICTIO, po3TalloBaHot Mixk RPMmax ta RPMmin, nonepegHbo
BCTaHOBJIEHOIO 32 JONOMOr0I0 BHYTPILWHbLOro noTeHuioMeTpa PT1 Ta BUXoAy Ha MakcUManbHy WeuakicTs (BOOST)
i3 30BHiWHIM NepeMukayeM "S” natoc perynboBaHWM X0A40M Ha TaliMepi
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TD EVO VAR, minimum devir(RPMmax) ve maksimum devir(RPMmax) dnceden belirlenmis konumlandirilmis
bir hizda, ve 6nceden ayarlanmis dahili PT1 potansiyometre ile sirekli calisiyor, ve harici bir anahtar "S" arti
ayarlanabilir bir zamanlayici ile maksimum hiza (BOOST) gidiyor.

To TD EVO VAR Aettoupyei ouvexag o€ pla npokaBoptopévn taxutnTa nou Bpioketat peta§u RPMmax kat RPMmin,
NPOPUBULOPEVN PIE TO ECWTEPLKO MOTEVOLOPETPO PT1 Kat pe péytotn Taxutnta (BOOST) pe e€wreptkd diakontn “S”
OUV €va PUBULZOPEVO XPOVOOLAKOMTN AMOPPONG

FIG. 4

TD EVO VAR controlado con un REB ECOWATT o REB-CVF, para la puesta en marcha y la regulacion manual
de la velocidad.

TD EVO VAR controlled with a REB ECOWATT or REB-CVF, for start-up and manual speed regulation.

TD EVO VAR controlé par un REB ECOWATT ou REB-CVF, pour la mise en marche et la régulation manuelle de
la vitesse.

Manuelle Regelung (0-10V): der Ventilator wird manuell mit einem REB ECOWATT oder REB-CVF geregelt.

TD EVO VAR bestuurd met een REB ECOWATT of REB-CVF, voor opstarten en handmatige snelheidsregeling.

TD EVO VAR controlado com um REB ECOWATT ou REB-CVF, para partida e regulacao manual da velocidade.

TD EVO VAR viene controllato con REB ECOWATT o REB-CVF, per l'avvio e la regolazione manuale della velocita.

TD EVO VAR ovladany pomoci REB ECOWATT nebo REB-CVF, pro spousténi a ru¢ni regulaci rychlosti.

TD EVO VAR sterowany za pomoca REB ECOWATT lub REB-CVF, do rozruchu i recznej regulacji predkosci.

TD EVO VAR styrs med en REB ECOWATT eller REB-CVF, for uppstart och manuell hastighetsreglering.

TD EVO VAR styret med en REB ECOWATT eller REB-CVF, til opstart og manuel hastighedsregulering.

TD EVO VAR controlat cu un REB ECOWATT sau REB-CVF, pentru pornire si reglarea vitezei manual.

TD EVO VAR ynpaBnsietcs ¢ nomouwibio REB ECOWATT vnun REB-CVF pns 3anycka v py4yHoro perynampoBaHus
CKOpOCTU.

TD EVO VAR ynpasnssaH ¢ REB ECOWATT unu REB-CVF, 3a cTapTupaHe u pb4HO peryavpaHe Ha CKOpocTTa.

TD EVO VAR kontroléts ar REB ECOWATT vai REB-CVF iedarbinasanai un manualai atruma regulésanai.

TD EVO VAR valdomas su REB ECOWATT arba REB-CVF, skirtas paleidimui ir rankiniam greicio reguliavimui.

TD EVO VAR kaivitamine ja kiiruse reguleerimine vélise potentsiomeetri REB ECOWATT voi REB CVF abil.

TD EVO VAR kepyeTbes 3a gonomoroto REB ECOWATT abo REB-CVF ans nycky Ta perynioBaHHs WBUAKOCTI
BPYUHY.

Baslangic ve manuel hiz ayari icin REB ECOWATT veya REB-CVF ile kontrol edilen TD EVO VAR.

To TD EVO VAR eAéyxetat ye REB ECOWATT n REB-CVF, yia pUButon kat xelpokivntn puButon taxutntag.

FIG.5

TD EVO VAR funcionando en continuo a una velocidad predeterminada situada entre RPMmax y RPMmin,
pre-ajustada con el potenciémetro del REB ECOWATT o REB-CVF y pasa a velocidad maxima (BOOST) con un
interruptor externo "S".

TD EVO VAR runing continuously at a predetermine speed situated between RPMmax and RPMmin, preset with
the REB ECOWATT or REB-CVF potentiometer and going to maximum speed (BOOST) with an external switch "S".

TD EVO VAR fonctionnant en continu a une vitesse prédéterminée située entre RPMmax et RPMmin, préréglée
avec le potentiométre du REB ECOWATT o REB-CVF et passant a la vitesse maximale (BOOST) avec un inte-
rrupteur externe "S”.

Min/Max Betrieb mit REB ECOWATT oder REB-CVF: Der Ventilator lduft im Dauerbetrieb auf einer eingestellten
Grundliftung. Der Sollwert kann mit Hilfe vom REB Ecowatt oder REB-CVF zwischen RPMmin und RPM max
eingestellt werden. Mit einem externen Schalter "S" wird die Maximalgeschwindigkeit "Boost” aktiviert.

TD EVO VAR draait continu met een vooraf bepaalde snelheid tussen RPMmax en RPMmin, vooraf ingesteld
met de REB ECOWATT of REB-CVF-potentiometer en gaat naar maximale snelheid (BOOST) met een externe
schakelaar "S".




TD EVO VAR funcionando continuamente a uma velocidade predeterminada situada entre RPMmax e RPMmin,
predefinido com o potencidmetro REB ECOWATT ou REB-CVF e indo para a velocidade méaxima (BOOST) com
um interruptor externo "S".

TD EVO VAR funziona continuamente ad una velocita predeterminata situata tra RPMmax e RPMmin, preimpos-
tata con il potenziometro REB ECOWATT o REB-CVF, aumentando alla massima velocita (BOOST) le prestazioni
con un interruttore esterno "S".

TD EVO VAR TD EVO VAR bézi nepretrzité s prednastavenou rychlosti v rozmezi RPMmax a RPMmin. Nastavuje
se potenciometrem REB ECOWATT nebo REB-CVF. Maximalni rychlost (BOOST) lze zapnout pomoci externiho
vypinace .S5".

TD EVO VAR pracuje w sposéb ciagty z ustalona predkoscia pomiedzy RPMmax a RPMmin, ustawiona potenc-
jometrem REB ECOWATT lub REB-CVF i przechodzac do predkosci maksymalnej (BOOST) za pomoca zewne-
trznego przetacznika .S".

TD EVO VAR kér kontinuerligt med en férutbestamd hastighet beldgen mellan RPMmax och RPMmin, férins-
talld med REB ECOWATT eller REB-CVF potentiometer och gar till maximal hastighet (BOOST) med en extern
omkopplare "S".

TD EVO VAR kerer kontinuerligt med en forudbestemt hastighed mellem RPMmax og RPMmin, forudindsti-
llet med REB ECOWATT eller REB-CVF potentiometer og gar til maksimal hastighed (BOOST) med en ekstern
switch "S".

TD EVO VAR ruleaza continuu la o vitezad predeterminata situatd intre RPMmax si RPMmin, presetat cu potentio-
metrul REB ECOWATT sau REB-CVF si la vitezd maxim& (BOOST) cu un comutator extern “S".

TD EVO VAR paboTaeT HenpepbiBHO C 3a[jaHHON CKOPOCTblO, pacrnofoxeHHon Mexay RPMmax n RPMmin,
npeaBapuTenbHO HacTPOEHHOM € nomolblo noTeHumometpa REB ECOWATT unu REB-CVF, ¢ Bo3MoXHOCTbIO
nepekNoYeHNs Ha MakcuManbHyio ckopocTb (BOOST) ¢ noMowbio BHeLHEro nepekiioyatens «S».

TD EVO VAR pabotu HenpekbCcHaTO C NpeABapuUTeNIHO ONpefeneHa CKopocT, pa3nofoxeHa Mexay RPMmax u
RPMmin, npepsaputenHo HactpoeHa c¢ noteHunometrsp REB ECOWATT wvnu REB-CVF n npemuHaBalia KbM
MakcuManHa ckopocT (BOOST) ¢ BbHIWeH npeskitoysaten “S”.

TD EVO VAR darbojas nepartraukti ar ieprieks noteiktu atrumu starp RPMmax un RPMmin, ieprieks iestatot
ar REB ECOWATT vai REB-CVF potenciometru un dodoties uz maksimalo atrumu (BOOST) ar aréju slédzi "S".

TD EVO VAR nepertraukiamai veikia i$ anksto nustatytu greiciu, esanciu tarp RPMmax ir RPMmin, i$ anksto
nustatytu naudojant REB ECOWATT arba REB-CVF potenciometra ir einant | maksimaly greitj (BOOST) naudo-

jant isorinj jungiklj ..S".

TD EVO VAR tootab pidevalt kiirusel, mis on vélise potentsiomeetri REB ECOWATT voi REB CVF abil seadistata-
tud vahemikus RPMmax kuni RPMmin. Taiskiirusele (BOOST) lilitatakse valise Liliti *S™ abil.

TD EVO VAR npaute 6e3nepepBHo i3 3ajaHolo LWBWAKICTIO, po3TawoBaHol Mk RPMmax ta RPMmin,
ronepefHbo BCTaHoBMieHolo noTeHuiomeTpom REB ECOWATT abo REB-CVF i nepexofsiun Ao MakcuMasbHoOT
weuakocti (BOOST) i3 30BHIWHIM nepeMukadem “S*”.

TD EVO VAR, minimum devir(RPMmax) ve maksimum devir(RPMmax) dnceden belirlenmis konumlandirilmis
bir hizda, ve 6nceden ayarlanmis REB ECOWATT yada REB-CVF potansiyometre ile siirekli calisiyor, ve harici
bir anahtar "S" ile maksimum hiza (BOOST] gidiyor.

To TD EVO VAR Aettoupyel ouvexag oe pta npokaBoptopévn taxutnta nou Bpioketat peta§u RPMmax kat RPMmin,
npopubplopevn pe 1o notevolopeTpo REB ECOWATT n REB-CVF kat pe péylotn taxutnta (BOOST) pe e€wrepiko
dwakontn "S”.

FIG. 6

TD EVO VAR funcionando en continuo a una velocidad predeterminada situada entre RPMmax y RPMmin,
pre-ajustada con el potenciémetro del REB ECOWATT o REB-CVF y pasa a velocidad maxima (BOOST) con un
interruptor externo “S" mas una temporisacion ajustable.

TD EVO VAR runing continuously at a predetermine speed situated between RPMmax and RPMmin, preset with
the REB ECOWATT or REB-CVF potentiometer and going to maximum speed (BOOST) with an external switch
"S" plus an adjustable run on timer.
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TD EVO VAR fonctionnant en continu a une vitesse prédéterminée située entre RPMmax et RPMmin, préréglée
avec le potentiométre du REB ECOWATT o REB-CVF et passant 3 la vitesse maximale (BOOST) avec un interrup-
teur externe "S" plus une temporisation variable.

Min/Max Betrieb + externer Sollwertgeber (REB ECOWATT, REB-CVF) + Nachlauf: Der Ventilator lauft im
Dauerbetrieb auf einer eingestellten Grundliiftung. Der Sollwert kann mit Hilfe vom REB Ecowatt oder REB-
CVF zwischen RPMmin und RPM max eingestellt werden. Mit einem externen Schalter "S" wird die Maximal-
geschwindigkeit aktiviert.Nach dem Ausschalten des Schalters "S" lauft der Liifter die eingestellte Zeit in Maxi-
malstufe (Boost) nach und kehrt danach wieder auf die Grundliiftung zurick.

TD EVO VAR draait continu met een vooraf bepaalde snelheid tussen RPMmax en RPMmin, vooraf ingesteld
met de REB ECOWATT of REB-CVF-potentiometer en gaat naar maximale snelheid (BOOST) met een externe
schakelaar "S" plus een instelbare aflooptimer.

TD EVO VAR funcionando continuamente a uma velocidade predeterminada situada entre RPMmax e RPMmin,
predefinido com o potencidmetro REB ECOWATT ou REB-CVF e indo para a velocidade maxima (BOOST) com
um interruptor externo "S" e um temporizador de escoamento ajustavel.

TD EVO VAR lavora in continuo ad una velocita predeterminata situata tra RPMmax e RPMmin, preimpostata
con il potenziometro REB ECOWATT o REB-CVF, aumentando alla massima velocita (BOOST] le sue prestazioni
tramite un interruttore esterno "S" e prolungando il periodo alla massima velocita tramite un timer di spegni-
mento regolabile.

TD EVO VAR béZi nepretrzité predem stanovenou rychlosti mezi RPMmax a RPMmin, prednastavenou poten-
ciometrem REB ECOWATT nebo REB-CVF. Maximalni rychlost (BOOST) s nastavitelnym ¢asovaéem dobéhu lze
zapnout pomoci externiho vypinace .S".

TD EVO VAR pracuje w sposob ciagty z ustalona predkoscia pomiedzy RPMmax a RPMmin, ustawiona potencjo-
metrem REB ECOWATT lub REB-CVF i przechodzac do predkosci maksymalnej (BOOST) za pomoca zewnetrz-
nego przetacznika ..S” oraz regulowanego timera wybiegu.

TD EVO VAR kor kontinuerligt med en forutbestamd hastighet beldgen mellan RPMmax och RPMmin, forinstalld
med REB ECOWATT eller REB-CVF potentiometer och gar till maximal hastighet (BOOST) med en extern switch
"S" plus en justerbar kdrning pa timer.

TD EVO VAR kerer kontinuerligt med en forudbestemt hastighed mellem RPMmax og RPMmin, forudindstillet
med REB ECOWATT eller REB-CVF-potentiometer og gér til maksimal hastighed (BOOST) med en ekstern
afbryder "S” plus en justerbar afbryder-timer.

TD EVO VAR ruleaza continuu la o vitezd predeterminata situata intre RPMmax si RPMmin, presetat cu potentio-
metrul REB ECOWATT sau REB-CVF si la viteza maxima (BOOST) cu un comutator extern “S", plus o rulare
reglabilad pe cronometru.

TD EVO VAR paboTaeT HempepbiBHO C 3aAaHHON CKOpOCTbio, Haxopasileics mexay RPMmax v RPMmin,
npefBapuTeNlbHO HAaCTPOEHHOW € moMolubio noTeHunoMeTpa REB ECOWATT unu REB-CVF, ¢ BO3MOXHOCTbIO
nepeksIoyeHns Ha MakcumanbHylo ckopocTb (BOOST) ¢ noMolbio BHewHero nepeksodatens «S» niwc
perynupyemblii TaiMep NpoAoJSIXKEHHON paboThl.

TD EVO VAR paboTn HenpekbcHaTo C NpefBapuTeNiHO onpefenieHa CKopocT, pasnonoxeHa Mexay RPMmax u
RPMmin, npeaapvTenHo 3afafeHa ¢ noteHumometrspa REB ECOWATT unn REB-CVF u npemunaBaiia kbM
MakcuManHa ckopocT (BOOST) ¢ BbHIWeH npeBkioyBaTen “S" naoc perysivpyem Xof Ha TaiMepa.

TD EVO VAR darbojas nepartraukti ar ieprieks noteiktu atrumu, kas atrodas starp RPMmax un RPMmin, ieprie-
k$ iestatits ar REB ECOWATT vai REB-CVF potenciometru un dodoties uz maksimalo dtrumu (BOOST) ar aréju
slédzi "S", ka arT ar regul&jamu taimera darbibu.

TD EVO VAR nepertraukiamai veikia i$ anksto nustatytu greiciu tarp RPMmax ir RPMmin, i$ anksto nustatytu
naudojant REB ECOWATT arba REB-CVF potenciometra ir einant j maksimaly greitj (BOOST) naudojant iSorinj
jungiklj ,S", taip pat esant reguliuojamo laikmacio veikimui.

TD EVO VAR to6tab pidevalt kiirusel, mis on valise potentsiomeetri REB ECOWATT voi REB CVF abil seadista-
tatud vahemikus RPMmax kuni RPMmin. Taiskiirusele (BOOST) liilitatakse vélise Liliti "S™ abil. Taiendavalt on
lisatud seadistatava taimeri funktsioon.

TD EVO VAR npautoe be3nepepBHO i3 3ajaHolo LWBMAKICTIO, po3TawoBaHo Mix RPMmax ta RPMmin,
nornepefHbO BCTaHoBneHolo noTeHuiometpom REB ECOWATT abo REB-CVF Ta nepexopoM fo MakcuMasbHOT
wewuakocTi (BOOST) i3 30BHILWHIM NepeMukadeM “S™ NaoC perynboBaHUM X040M Ha TaliMepi.




TD EVO VAR, minimum devir(RPMmax) ve maksimum devir(RPMmax) dnceden belirlenmis konumlandirilmis
bir hizda, ve dnceden ayarlanmis REB ECOWATT yada REB-CVF potansiyometre ile siirekli calisiyor, ve harici
bir anahtar “S" arti ayarlanabilir bir zamanlayici ile maksimum hiza (BOOST) gidiyor.

To TD EVO VAR Tpéxet ouvexwg oe pla npokaBoptopévn taxutnta nou Bpioketal yeta§y RPMmax kat RPMmin,
npopubulopévn Pe 1o notevolopeTpo REB ECOWATT 1 REB-CVF kat pe péylotn taxutnta (BOOST) pe e€wtepiko
dlakontn "S" kat puBPIZOPEVO XpOvOdLaKOMTN.

FIG. 7

TD EVO VAR funcionando en continuo a una velocidad predeterminada situada entre RPMmax y RPMmin,
pre-ajustada con el potenciémetro interno PT1y pasa a velocidad méaxima (BOOST) con una sonda AIRSENS.

TD EVO VAR runing continuously at a predetermine speed situated between RPMmax and RPMmin, preset with
the internal potentiometer PT1 and going to maximum speed (BOOST) with an AIRSENS sensor.

TD EVO VAR fonctionnant en continu a une vitesse prédéterminée située entre RPMmax et RPMmin, préréglée
avec le potentiomeétre interne PT1 et passant a la vitesse maximale (BOOST) avec une sonde AIRSENS.

Min/Max Betrieb + Sensor: Der Ventilator lduft im Dauerbetrieb auf einer eingestellten Grundliftung. Der So-
llwert kann mit Hilfe des Potentiometers "PT1" zwischen RPMmin und RPMmax engestellt werden. Mit dem
Raumfihler (CO2, rF% oder VOC) Airsens wird die Maximalgeschwindigkeit (Boost) aktiviert.

TD EVO VAR draait continu met een vooraf bepaalde snelheid tussen RPMmax en RPMmin, vooraf ingesteld met
de interne potentiometer PT1 en gaat naar maximale snelheid (BOOST) met een AIRSENS-sensor.

TD EVO VAR funcionando continuamente a uma velocidade predeterminada situada entre RPMmax e RPMmin,
predefinida com o potenciémetro interno PT1 e indo para a velocidade méaxima (BOOST) com um sensor AIR-
SENS.

TD EVO VAR funziona continuamente ad una velocita predeterminata situata tra RPMmax e RPMmin, preimpos-
tata con il potenziometro interno PT1, aumentando alla massima velocita (BOOST) le prestazioni tramite una
sonda AIRSENS.

TD EVO VAR béZi nepretrzité s pfednastavenou rychlosti v rozmezi RPMmax a RPMmin. Nastavuje se internim
potenciometrem PT1. Maximalni rychlost (BOOST) lze zapnout pomoci senzoru AIRSENS..

TD EVO VAR pracuje w sposéb ciagty z ustalona predkoscia miedzy RPMmax a RPMmin, ustawiona za pomoca
wewnetrznego potencjometru PT1 i przechodzac do predkosci maksymalnej (BOOST) z czujnikiem AIRSENS.

TD EVO VAR kér kontinuerligt med en férutbestdmd hastighet belagen mellan RPMmax och RPMmin, forins-
talld med den interna potentiometern PT1 och gar till maximal hastighet (BOOST) med en AIRSENS-sensor.

TD EVO VAR kgrer kontinuerligt med en forudbestemt hastighed mellem RPMmax og RPMmin, forudindstillet
med det interne potentiometer PT1 og gar til maksimal hastighed (BOOST) med en AIRSENS-sensor.

TD EVO VAR ruleaza continuu la o vitezad predeterminata situatd intre RPMmax si RPMmin, presetat cu potentio-
metrul intern PT1 si la vitezd maxim3 (BOOST) cu un senzor AIRSENS.

TD EVO VAR paboTaeT HenpepblBHO C 3afaHHOW CKOPOCTbI, pacnofioxkeHHoin Mexzay RPMmax n RPM-
min, npefBapuTeNbHO HAaCTPOEHHOW C MOMOLLbLID BHYTpeHHero moTeHuuoMmetpa PT1, ¢ nepeknioyeHneM Ha
MakcuManbHyio ckopoctb (BOOST) no curHany gatymka AIRSENS.

TD EVO VAR paboTu HenpekbCcHaTO C NpeABapuUTeNIHO ONpefeneHa CKopocT, pa3nonoxeHa Mexay RPMmax u
RPMmin, npeaBaputenHo HacTpoeHa C BbTpewHWs noTeHumoMeTbp PT1 1 pocturawa MakcuMmanHa CKopocTt
(BOOST) ¢ AIRSENS ceH3op.

TD EVO VAR darbojas nepartraukti ar iepriek$ noteiktu atrumu, kas atrodas starp RPMmax un RPMmin, ie-
prieks iestatits ar iek$&jo potenciometru PT1 un dodoties uz maksimalo atrumu (BOOST) ar AIRSENS sensoru.

TD EVO VAR nepertraukiamai veikia i$ anksto nustatytu greiciu tarp RPMmax ir RPMmin, i$ anksto nustatytu
naudojant vidinj potenciometra PT1 ir einant j maksimaly greitj (BOOST) naudojant AIRSENS jutiklj.

TD EVO VAR todtab pidevalt kiirusel, mis on sisseehitatud potentsiomeetri PT1 abil seadistatatud vahemikus
RPMmax kuni RPMmin.Taiskiirusele (BOOST) liilitatakse AIRSENS anduri abil.

TD EVO VAR npauitoe 6e3nepepBHo i3 3aAaHo0 LUBUAKICTIO, po3TalioBaHoto Mixk RPMmax ta RPMmin, nonepesHbo
BCTAHOBJIEHOIO 3@ JOMOMOTOI0 BHYTPIilIHBOr0 NMoTeHuioMeTpa PT1 Ta BUXxoAy Ha MakcuMasbHy waeunakicts (BOOST)
3a gonomoroto aatynka AIRSENS.
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TD EVO VAR, minimum devir(RPMmax) ve maksimum devir(RPMmax) dnceden belirlenmis konumlandirilmis
bir hizda, ve dnceden ayarlanmis dahili PT1 potansiyometre ile siirekli calisiyor, ve AIRSENS sensérii ile mak-
simum hiza (BOOST) gidiyor.

To TD EVO VAR Tpéxet ouvexwg oe pla npokaBoptopévn taxutnta nou Bpioketal yeta§y RPMmax kat RPMmin,
NPOPUBULOPEVN PIE TO E0WTEPLKO NOTEVOLOpETPO PT1 Kat pe péytotn Taxutnta (BOOST) pe awoBnrnpa AIRSENS.

FIG. 8

TD EVO VAR funcionando en continuo a una velocidad predeterminada situada entre RPMmax y RPMmin,
pre-ajustada con el potenciémetro del REB ECOWATT o REB-CVF y pasa a velocidad maxima (BOOST) con una
sonda AIRSENS.

TD EVO VAR runing continuously at a predetermine speed situated between RPMmax and RPMmin, preset with
the REB ECOWATT or REB-CVF potentiometer and going to maximum speed (BOOST) with an AIRSENS sensor.

TD EVO VAR fonctionnant en continu a une vitesse prédéterminée située entre RPMmax et RPMmin, préréglée
avec le potentiométre du REB ECOWATT ou REB-CVF et passant a la vitesse maximale (BOOST) avec une sonde
AIRSENS.

Min/Max Betrieb + externer Sollwertgeber (REB ECOWATT,REB-CVF) + Sensor : Der Ventilator (duft im Dauer-
betrieb auf einer eingestellten Grundliftung. Der Sollwert kann mit Hilfe vom REB Ecowatt oder REB-CVF
zwischen RPMmin und RPM max eingestellt werden. Mit dem Airsens wird die Maximalgeschwindigkeit (Boost)
aktiviert oder desaktiviert.

TD EVO VAR draait continu op een vooraf bepaalde snelheid tussen RPMmax en RPMmin, vooraf ingesteld met de
REB ECOWATT of REB-CVF-potentiometer en gaat naar maximale snelheid (BOOST) met een AIRSENS-sensor.

TD EVO VAR funcionando continuamente a uma velocidade predeterminada situada entre RPMmax e RPMmin,
predefinido com o potenciémetro REB ECOWATT ou REB-CVF e indo para a velocidade méaxima (BOOST) com
um sensor AIRSENS.

TD EVO VAR funziona continuamente ad una velocita predeterminata situata tra RPMmax e RPMmin, preimpos-
tata con il potenziometro REB ECOWATT o REB-CVF, aumentando alla massima velocita (BOOST) le prestazioni
tramite una sonda AIRSENS.

TD EVO VAR bézi nepretrzité predem stanovenou rychlosti mezi RPMmax a RPMmin, prednastavenou poten-
ciometrem REB ECOWATT nebo REB-CVF. Maximalni rychlost (BOOST) lze zapnout pomoci senzoru AIRSENS.

TD EVO VAR pracuje nieprzerwanie z ustalona predkoscia miedzy RPMmax a RPMmin, wstepnie ustawiona poten-
cjometrem REB ECOWATT lub REB-CVF i przechodzac do predkosci maksymalnej (BOOST) z czujnikiem AIRSENS.

TD EVO VAR kér kontinuerligt med en férutbestdmd hastighet belagen mellan RPMmax och RPMmin, forins-
talld med REB ECOWATT eller REB-CVF potentiometer och gar till maximal hastighet (BOOST) med en AIR-
SENS-sensor.

TD EVO VAR kgrer kontinuerligt med en forudbestemt hastighed mellem RPMmax og RPMmin, forudindstillet
med REB ECOWATT eller REB-CVF potentiometer og gar til maksimal hastighed (BOOST) med en AIRSENS
sensor.

TD EVO VAR ruleaza continuu la o vitezad predeterminata situatd intre RPMmax si RPMmin, presetat cu potentio-
metrul REB ECOWATT sau REB-CVF si la vitezd maxima (BOOST) cu un senzor AIRSENS.

TD EVO VAR paboTaeT HenpepbiBHO C 3a[aHHON CKOpPOCTbl, pacrnofoxeHHon Mexay RPMmax n RPMmin,
npeaBapuTenbHO HACTPOEHHOW ¢ nomollblo noteHumoMeTpa REB ECOWATT nnu REB-CVF, ¢ nepekntoyeHvnemM
Ha MakcuManbHyto ckopocTb (BOOST) no curnany gatumnka AIRSENS.

TD EVO VAR paboTu HenpekbCcHaTO C NpeABapuUTeNIHO ONpefeneHa CKopocT, pa3nofoxeHa Mexay RPMmax u
RPMmin, npenBapuTenHo HactpoeHa ¢ noteHunometrspa REB ECOWATT wnun REB-CVF u npemuHaBala KbM
MakcuManHa ckopocT (BOOST) cbe cenzop AIRSENS.

TD EVO VAR darbojas nepartraukti ar ieprieks noteiktu atrumu starp RPMmax un RPMmin, ieprieks iestatot ar
REB ECOWATT vai REB-CVF potenciometru un ieslédzas uz maksimalo atrumu (BOOST) ar AIRSENS sensoru.

TD EVO VAR nepertraukiamai veikia i$ anksto nustatytu greiciu tarp RPMmax ir RPMmin, i$ anksto nustatytu
su REB ECOWATT arba REB-CVF potenciometru ir perjungia j maksimaly greitj (BOOST) su AIRSENS jutikliu.

TD EVO VAR tootab pidevalt kiirusel, mis on valise potentsiomeetri REB ECOWATT voi REB CVF abil seadistata-
tud vahemikus RPMmax kuni RPMmin.Téiskiirusele (BOOST] lulitatakse AIRSENS anduri abil.




TD EVO VAR npautoe be3nepepBHO i3 3afaHoilo LUBMAKICTIO, po3TawoBaHow Mk RPMmax ta RPMmin,
3a3faneriab BCTaHoBneHot noTeHuioMetpoM REB ECOWATT abo REB-CVF i iiie fo MakcMManbHOT WBUAKOCTI
(BOOST) 3a gonomoroo gatunka AIRSENS.

TD EVO VAR, minimum devir(RPMmax) ve maksimum devir(RPMmax) dnceden belirlenmis konumlandirilmis
bir hizda, ve dnceden ayarlanmis REB ECOWATT yada REB-CVF potansiyometre ile siirekli calisiyor, ve AIR-
SENS sensorii ile maksimum hiza (BOOST) gidiyor.

To TD EVO VAR Aettoupyel ouvexag oe pta npokaBoptopévn taxutnta nou Bpioketat peta§u RPMmax kat RPMmin,
npopubplopévn Pe 1o notevolopetpo REB ECOWATT n REB-CVF kat pe péyiotn taxutnta (BOOST) pe awoBnthpa
AIRSENS.

FIG. 9

TD EVO VAR funcionando en continuo a una velocidad proporcional al sefal analogico de 0-10V o 4-20mA de
una sonda AIRSENS.

TD EVO VAR running continuously at a speed proportional to the analog 0-10V or 4-20mA signal from an AIR-
SENS sensor.

TD EVO VAR fonctionnant en continu a une vitesse proportionnelle au signal analogique 0-10V ou 4-20 mA d'une
sonde AIRSENS.

Proportionale Regelung: (0-10V; 4-20mA) mit einem Airsens Sensor.

TD EVO VAR draait continu met een snelheid die evenredig is met het analoge 0-10V of 4-20mA signaal van een
AIRSENS-sensor.

TD EVO VAR funcionando continuamente a uma velocidade proporcional ao sinal analdgico 0-10V ou 4-20mA
de um sensor AIRSENS.

TD EVO VAR funziona continuamente ad una velocita proporzionale al segnale analogico 0-10 V o 4-20 mA pro-
veniente da una sonda AIRSENS.

TD EVO VAR bézi nepretrzité rychlosti odpovidajici analogovému signalu 0-10V nebo 4-20 mA na vystupu sen-
zoru AIRSENS.

TD EVO VAR pracuje nieprzerwanie z predkoscia proporcjonalna do analogowego sygnatu 0-10 V lub 4-20 mA
z czujnika AIRSENS.

TD EVO VAR kors kontinuerligt med en hastighet som ar proportionell mot den analoga 0-10V- eller 4-20mA-sig-
nalen frén en AIRSENS-sensor.

TD EVO VAR kgrer kontinuerligt med en hastighed, der er proportional med det analoge 0-10V- eller 4-20mA-sig-
nal fra en AIRSENS-sensor.

TD EVO VAR ruleazd continuu la o vitezd proportionald cu semnalul analog 0-10V sau 4-20mA de la un senzor
AIRSENS.

TD EVO VAR paboTaeT HenpepblBHO CO CKOPOCTbIO, MPONOpPLMOHanbHoM aHanorosoMy curHany 0-10 B unm 4-20
MA oT paTumka AIRSENS.

TD EVO VAR paboT HenpekbCcHaTO CbC CKOPOCT, NponopuuoHanHa Ha aHanorosus 0-10V unu 4-20mA curnan
oT AIRSENS ceH3op.

TD EVO VAR darbojas nepartraukti ar atrumu, kas ir proporcionals analogajam 0-10V vai 4-20mA signalam no
AIRSENS sensora.

TD EVO VAR nepertraukiamai veikia tokiu greiciu, kuris yra proporcingas analoginio 0-10V arba 4-20mA signalui
i§ AIRSENS jutiklio.

TD EVO VAR t&étab pidevalt kiirusel, mis on proportsionaalne 0-10V véi 4-20mA analoogsignaaliga, mis saa-
dakse AIRSENS andurilt.

TD EVO VAR npautoe 6e3nepepBHo 3i WBMAKICTIO, NponopuiiiHoio aHanorosoMy 0-10 B abo 4-20 MA Big patuunka
AIRSENS.

TD EVO VAR, AIRSENS sensoriinden gelen 0-10V veya 4-20mA analog sinyale orantili bir hizda siirekli calisiyor.

To TD EVO VAR Aettoupyei ouvexag pe Taxutnta avaoyn npog to onpa avaioyikoU 0-10V i 4-20mA ano aoBnthpa
AIRSENS.
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Este manual de instrucées contém informacao
importante relativa a manipulacao, inspecao, ins-
talacao e ao transporte do produto, pelo que deve
ser lido cuidadosamente por pessoal qualificado
antes da realizacao de qualquer uma das ativida-
des antes mencionadas. Estas instrucoes, assim
como todas as informacdes nelas contidas, foram
elaboradas com atencdo e esmero. No entanto,
é responsabilidade do instalador assegurar-se
de que o sistema esteja em conformidade com
as normas nacionais e internacionais em vigor,
sobretudo no que diz respeito a seguranca. O fa-
bricante, Soler & Palau Sistemas de Ventilacion
SLU, ndo é responsavel por ruturas, acidentes ou
outros problemas derivados da falta de observan-
cia das instrucoes fornecidas neste documento.

Os ventiladores objeto deste manual foram fa-
bricados de acordo com rigorosas normas de
controlo da qualidade, tais como a norma inter-
nacional ISO 9001. Uma vez instalado o produto,
este manual deve ser entregue ao utilizador final.

RECOMENDACOES

Qualquer intervencao, incluindo o transporte, a
instalacao, o controlo, a manutencao, a substi-
tuicao de pecas, as reparacodes e a gestao de fim
de vida util do produto, deve ser efetuada por
pessoal qualificado sob a supervisao da direcao
competente nesta matéria.

Antes de manusear este aparelho, assegure-se
de que esteja desligado da corrente, ainda que
esteja parado.

Nao utilize este aparelho em ambientes explosi-
VOS 0U COrrosivos.

0 comprador, o instalador e o utilizador sao res-
ponsaveis por garantir que este ventilador seja
instalado, utilizado e mantido por pessoas quali-
ficadas, respeitando todas as precaucoes de se-
guranca em vigor, conforme exigido pelos regula-
mentos e as normas aplicaveis no pais.

Pode ser necesséario o uso de equipamento de se-
guranca para a instalacao e a manutencao deste
aparelho, tal como roupa de protecdo, protetores
de ouvidos e ferramentas especiais.

Este ventilador foi concebido e fabricado em con-
formidade com as Diretivas CE. Caso seja neces-
sario, o catalogo S&P inclui acessérios de prote-
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cdo e seguranca em funcao das necessidades da
instalacao.

Este manual de instrucdes estd sujeito a altera-
coes devido a evolucao técnica do ventilador, e
as imagens e ilustracdes podem ser representa-
coes simplificadas do aparelho. Como resultado
das melhorias e das modificacoes efetuadas ao
ventilador, podem haver pequenas diferencas nas
representacdes do manual. A S&P reserva-se o
direito de rever o produto sem aviso prévio.

A temperatura ambiente do lugar de trabalho do
ventilador ndo deve ser superior a indicada nes-
tas instrucdes. Situa-se geralmente entre -20°C
e +40°C, salvo indicacdo em contrario.

Deverd permitir-se o livre acesso ao ventilador
para inspecdes, manutencao e reparacoes.

0O utilizador é responsavel pela manutencao do
ventilador, e esta reveste-se de especial impor-
tancia se houver risco de acumulacao de p6 e/ou
outros materiais no mesmo.

Nao remova as grelhas de protecao nem abra as
portas de inspecdo quando o ventilador estd em
funcionamento.

Caso o ventilador deva utilizar-se em ambientes
com humidade relativa superior a 95%, fale pre-
viamente com o Servico Técnico da S&P.

E necessario tomar precaucdes para impedir o
refluxo dos gases originarios de tubos de outros
aparelhos instalados na mesma divisao, com ig-
nicao por gas ou outros combustiveis.

Os seguintes riscos foram identificados e devem

ser tidos em consideracao:

e Uma instalacdo ou aplicacdo incorreta repre-
senta um risco para a seguranca.

e Velocidade de rotacdo: estd indicada na placa
do ventilador. Esta velocidade nunca deverd ser
ultrapassada.

e Sentido da rotacao da turbina: geralmente esta
indicado com uma seta no ventilador. Nao se
deve fazer girar a turbina na direcao contraria.

e Temperaturas de funcionamento: indicadas na
placa do ventilador. Os limites ndo devem ex-
ceder-se.

¢ Objetos estranhos: assegure-se de ndo deixar ob-
jetos ou restos de materiais da montagem na area
do ventilador que possam ser aspirados ou deslo-
cados. Se o ventilador estiver ligado a condutos,
confirme que estejam limpos antes de os ligar.
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¢ Riscos elétricos: ndo se devem ultrapassar os
valores indicados na placa de classificacdo. As-
segure-se de que a ligacdo a terra foi feita cor-
retamente e verifique os valores regularmente
(de seis em seis meses).
e Protecdo térmica: deve estar operativa e nunca
desligada.
¢ Os meios de desconexao devem ser incorpora-
dos na cablagem fixa de acordo com as regras
de cablagem. Deve ser fornecido um dispositivo
de desconexao externa, que funcionarad como o
dispositivo de desconexao “designado”, e:
1) Deve desligar a «Linha», enquanto a desco-
nexao do «Neutro» é opcional;
2) A sua posicao OFF deve ser claramente assi-
nalada;
3) Nao posicionar o equipamento de modo a
que seja dificil opera-lo; e
4) O dispositivo de proteccdo deve ser pelo me-
nos 10A, 250V, tipo de curva C.

TRANSPORTE, MANUSEAMENTO

A embalagem deste aparelho foi desenhada para
suportar as condicoes normais de transporte e
para proteger o produto da sujidade. O aparelho
nao deve ser transportado fora da sua embala-
gem original, j& que, de contrario, pode defor-
mar-se ou danificar-se.

Nao aceite um aparelho que nao esteja embala-
do na sua caixa original ou que tenha sinais de
adulteracao.

Evite colisdes e quedas. Nao coloque peso excessi-
vo encima da embalagem.

Nunca levante um aparelho agarrando-o pelos
cabos, pela caixa de terminais, pela hélice ou
turbina nem pela grelha de protecao.

Ao manusear produtos pesados, utilize elemen-
tos de elevacao adequados para evitar lesoes a
pessoas e danos ao préprio produto.

0 sistema de elevacao deve ser seguro e es-
tar adaptado ao peso e ao tamanho do produto.
Deve prestar-se atencdo especial as unidades
de ventilacdo, ja que se podem deformar ou
virar.

Uma vez depositado, o ventilador deve colocar-se
sobre uma superficie plana para evitar deforma-
coes.

ARMAZENAMENTO

0 armazenamento do produto deve efetuar-se na
sua embalagem original em lugar seco, protegi-
do contra a sujidade, a humidade e a corrosao, e
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sem estar exposto a diferencas de temperatura
importantes.

Caso sejam acessiveis, é recomendavel tapar a
entrada e a descarga do ventilador para evitar a
entrada de corpos estranhos.

INSTALACAO

Antes de manusear o ventilador, assegure-se de
que esteja desligado da corrente ainda que nao
esteja ligado, e de que ninguém o possa pér em
funcionamento durante a intervencao.

Antes de comecar a instalacao, confirme que
o ventilador esteja adaptado para a aplicacao.
Assegure-se de que a estrutura onde esti-
ver instalado é suficientemente robusta para
aguentar o aparelho em funcionamento a ma-
xima poténcia.

Utilize todos os elementos de fixacdo. O ventila-
dor deve assentar-se numa base sélida, a nivel e
respeitando o sentido do fluxo de ar.

Tenha previstos todos os acessorios necessarios
para levar a cabo uma instalacao correta e segu-
ra: fixacoes, amortecedores de vibracao, grelhas
de protecao, etc.

As juntas elasticas devem ser tensadas para nao
criarem perturbacdes no fluxo de ar, sobretudo
no conduto de aspiracao do ventilador.

ARRANQUE

e Comprovar que os valores de tensao e frequén-
cia da rede eléctrica sdo iguais aos valores indi-
cados na placa de classificacdo [maxima varia-
cdo de tensdo * 5%).

e Verifique que a ligacao a terra, as ligacdes aos
terminais e a estanquicidade das entradas de
cabos se tenham realizado corretamente.

e De acordo com a Diretiva de maquinas, se o
ventilador for acessivel ao utilizador e existir
um risco para a sua salde, devem tomar-se as
devidas precaucdes (consulte o catalogo S&P).

e Assegure-se de que as partes moveis operam
livremente e sem impedimentos.

¢ Assegure-se de que nao haja restos de mate-
riais de montagem nem corpos estranhos que
possam ser aspirados, tanto na zona do ventila-
dor como nos condutos.

¢ Assegure-se de que todos os suportes estejam
bem fixos e ndo apresentem sinais de danos.

* Proteja a zona de trabalho e ligue o motor.

¢ Assegure-se de que o sentido de rotacdo da hé-
lice e do fluxo de ar sejam os corretos.

¢ Assegure-se de que ndo se produzem vibracoes



anémalas e que 0s consumos Nao superam os
valores indicados na placa do ventilador.
¢ Apés duas horas de funcionamento, verifique
se todas as fixacdes continuam bem apertadas.
. Este aparelho é considerado adequado
@ para uso em paises com clima quente e
himido uniforme, conforme especifica-
do na IEC 60721-2-1. Também pode ser
usado em outros paises.

MOTORES ELETRICOS

Para a instalacdo elétrica, siga as indicacoes do
esquema de ligacoes indicado nas instrucdes ou
na caixa de terminais do motor.

Para instalacoes de extracao de fumo em caso
de incéndio, utilize cabo de alta temperatura tipo
CR1-C1. O cabo devera estar sempre protegido
contra a radiacao UV. Proteja os cabos de alimen-
tacao contra os danos mecanicos até ao motor.
Nao deve existir nenhum dispositivo de protecao
térmica no circuito de abastecimento no modo de
extracdo de fumo.

No modo de ventilacdo, o motor deve estar pro-
tegido por um dispositivo de protecdo magneto-
térmico.

Na sua maior parte, os ventiladores S&P sao for-
necidos com empanques adaptados a cabos ge-
ralmente utilizados nas instalacoes elétricas. No
entanto, se o instalador utilizar um cabo que re-
queira outro tipo de empanque, a S&P nao fornece
alternativa. O instalador é responsavel pela boa
adequacao do cabo e do empanque a aplicacao e
em conformidade com os regulamentos do pais.
Assegure-se de que as protecdes térmicas este-
jam ligadas e operativas.

Assegure-se de que o sistema seja seguro em caso
de corte da alimentacao elétrica ao ventilador. As-
segure-se de que nao exista risco de superaque-
cimento de componentes (baterias elétricas, etc.).
Disponha de precaucdes aquando do arranque do
ventilador depois de um corte de energia elétrica.
Os motores estdo equipados com rolamentos
permanentemente lubrificados.

0s motores ligados a um conversor de frequén-
cia ndo devem funcionar a uma velocidade su-
perior a indicada na placa de classificacdo nem
a uma velocidade inferior a 20% da mesma sem
prévia consulta ao fabricante. Nao obstante,
o ventilador no seu conjunto niao devera ope-
rar abaixo de 40% da sua velocidade nominal
(20Hz).

S0

Se o comprimento do cabo elétrico entre o con-
versor e o motor for superior a 20 m, acrescente
um filtro sinusoidal a saida do conversor.

Se o comprimento do cabo elétrico entre o con-
versor e o motor for superior a 50 m, acrescente
um filtro EMC a saida do conversor.

MANUTENCAO E REPARACOES

A manutencao e as reparacées do produto de-
vem ser efetuadas por pessoal qualificado e de
acordo com as normas locais e internacionais.
Antes de manusear este aparelho, assegure-se
de que esteja desligado da corrente ainda que
nao esteja ligado, e de que ninguém o possa por
em funcionamento durante a intervencao.

0 aparelho deve submeter-se a inspecdes perio-
dicas. A frequéncia das mesmas deve adaptar-se
as condicdes de trabalho para evitar a acumula-
cao de sujidade nas hélices, turbinas, motores e
grades, ja que isso poderia gerar riscos e reduzi-
ria sensivelmente a vida Util do aparelho.

0 procedimento de verificacao deve estabelecer-
-se em funcao das condicoes de uso.

Em todas as operacdes de manutencao e repara-
cao devem respeitar-se as normas de seguranca
vigentes em cada pais. Nas operacdes de limpeza
é necessario ter muito cuidado para ndo desequi-
librar a hélice ou turbina.

Preste especial atencdo a ruidos, vibracdes ou
temperaturas fora do comum. Caso se detete um
problema, o ventilador deve parar-se de imediato
para determinar a causa.

0 estado das hélices ou turbinas deve verificar-se
regularmente a fim de evitar riscos de desiquili-
brio e vibracoes.

SUBSTITUICAO DE PECAS

Nao se devem comecar operacdes de substitui-
cao de pecas sem se terem lido, compreendido
e ativado corretamente os procedimentos de
seguranca.

Assegure-se de que estas operacdes sdo reali-
zadas por pessoal qualificado, que as pecas de
substituicdo sdo as adequadas, que as ferramen-
tas e os materiais utilizados estejam disponiveis
e que nao supdem riscos.

Identifique os componentes e as fixacoes que é
preciso desmontar, assim como a sua localizacao,
para poder voltar a coloca-los no mesmo sitio.
Marque os parafusos e os ajustes utilizados. Isto
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é importante para a fixacao do motor no caso de
se utilizarem cunhas para assegurar a correta
centralizacao da hélice ou turbina.

INSTALACAO CORRETA

Os ventiladores sao concebidos e testados para
se ligarem a uma rede de condutos que limitam
os efeitos adversos no caso de uma instalacao
incorreta. Os ventiladores tém de se instalar de
tal maneira que a entrada de ar fique bem di-
mensionada e desobstruida e que o fluxo de ar
de descarga nao esteja excessivamente pertur-
bado. Todas as turbuléncias afetam negativa-
mente as prestacoes do ventilador.

POR FORA DE SERVICO E RECICLAGEM

0 desmantelamento e a reciclagem devem ser
realizados por pessoal qualificado e em confor-
midade com as normas locais e internacionais.
Desligue o ventilador da rede de alimentacao, as-
sim como todo o equipamento elétrico associado,
e assegure-se de que ninguém o possa ativar du-
rante a operacao.

Separe o ventilador da rede de condutos de venti-
lacao e proteja as aberturas para evitar a entrada
de sujidade ou outros materiais.

Desmonte e elimine as pecas a substituir de
acordo com as normas nacionais e internacionais
em vigor.

A normativa da CEE e o compromisso
que devemos adquirir com as futuras
geracdes, obrigam-nos a reciclagem
de materiais; pedimos-lhe que nao se
esqueca de depositar todos os elemen-
tos sobrantes da embalagem nos cor-
respondentes contentores de reciclagem. Alem
disso se o seu aparelho, esta etiquetado com
este simbolo, nao se esqueca de levar o aparelho
substituido ao gestor de residuos mais proximo.

A unidade de ventilacdo é feita principalmente
de aco, cobre, ferrita, aluminio e plastico. Esses
componentes devem ser reciclados nas seguin-
tes categorias:

® Aco e ferro

e Aluminio

* Metais nao ferrosos

e Plasticos

¢ Materiais isolantes
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¢ Cabos
e Sucata eletronica

Para esclarecer qualquer duvida a respeito dos
produtos S&P, dirija-se a Rede de Servicos Pds-
-venda, se se encontrar em territério espanhol,
ou ao seu distribuidor habitual no resto do mundo.
Para a sua localizacao e para obter a declaracao
de conformidade ou qualquer outro documento da
CE, consulte o site www.solerpalau.com

REQUISITOS DE INFORMACAO APLICA-
VEIS AS UVNR

Marca

Identificacdo do modelo
Tipologia declarada
Tipo de transmissao
Tipo SRC

Eficiéncia térmica (%)

-~ ® QO 0 T

Caudal nominal (m?¥/s)

Poténcia efetiva (kW)

i PVEint (W/m?/s)

Velocidade frontal (m/s)

k Aps,ext (Pa)

Aps,int (Pa)

Aps,add (Pa)

Eficiéncia estética das ventoinhas (%)

— — o> @

o 5 3

Taxa de fuga externa (%)

Taxa de fuga interna (%)

p Classificacdo energética dos filtros

q Aviso visual relativos aos filtros
LWA dB(A)

s Endereco Internet
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TD EVO-150 TD EVO-160 TD EV0-200 TD EV0-250 TD EV0-315

a S&P S&P S&P S&P S&P
b 5211312200 5211312300 5211312400 5211312500 5211312600
c NRVU NRVU NRVU NRVU NRVU
d 3-speed 3-speed 3-speed 3-speed 3-speed
e None None None None None
f 0 0 0 0 0
g 0,097 0,092 0,15 0,24 0,32
h 0,044 0,044 0,103 0,179 0,265
i NA NA NA NA NA
j 4,0 3,8 5,1 5,8 4,7
k 149 151 239 283 287
L NA NA NA NA NA
m NA NA NA NA NA
n 32,7 31,8 35,0 38,4 35,0
0 2 2 0,1 0,3 0,5

NA NA NA NA NA
p NA NA NA NA NA
q NA NA NA NA NA
r 52 53 54 58 60

www.solerpalau.com
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